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Statystyki

Główne statystyki:

 1359453

Cecha zróżnicowania:

 0.2327 [m]

Standardowe odchylenie:

 0.1794 [m]

 0.1482 [m]

Błąd-Uśredniony:

Błąd-RMS:

 0.1905 [m]

Właściwe pomiary:

μ = Σ(dZ) / #

rms =√(Σ(dZ²) / #)

ave = Σ(|dZ|) / #

σ = √(Σ((dZ-μ)²) / (#-1))

#

Błąd dystrybucji

-0.5000 -0.4500 2973 0.219
-0.4500 -0.4000 2861 0.210
-0.4000 -0.3500 2737 0.201
-0.3500 -0.3000 2590 0.191
-0.3000 -0.2500 2842 0.209
-0.2500 -0.2000 2777 0.204
-0.2000 -0.1500 3473 0.255
-0.1500 -0.1000 4305 0.317
-0.1000 -0.0500 4829 0.355
-0.0500 -0.0000 4717 0.347
-0.0000 0.0500 288419 21.216
0.0500 0.1000 164988 12.136
0.1000 0.1500 112838 8.300
0.1500 0.2000 166287 12.232
0.2000 0.2500 114853 8.448
0.2500 0.3000 135126 9.940
0.3000 0.3500 184584 13.578
0.3500 0.4000 68686 5.052
0.4000 0.4500 43656 3.211
0.4500 0.5000 45909 3.377
0.5000 0.5500 3 0.000

Min [m] Max [m] Punkty [#] [%]
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