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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszego opracowania wymagania dotycge wykonania i odbioru robdt,

zwigzanych z przeprowadzeniem projektu konserwatorskidpezpieczenia ruin dawnegasdiota
pw. Sw. Mikotaja w tebie, 80-360, teba, ul. Turystyczdajatka nr 1/14, olgb geodezyjny nr 2.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamaowi€PV)

Grupa Klasa Kategoria Opis
45100000-8 Przygotowanie terenu pod bugow
45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiekt

budowlanych, roboty ziemne

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, robotsnnie
45111100-9 Roboty w zakresie burzenia
45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest dokumenhbtelgtym podstaw do udzielenie
zamowienia i zawarcia umowy na wykonanie robot zaxeh w pkt. 1.1.

1.3. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo iyte w niniejszej specyfikacji technicznej STa zgodne z
obowigzujacymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa buaoego.

Roboty rozbiérkowe- roboty budowlane mge na celu demontaelementow wchodgych w
skiad istniegcego obiektu budowlanego.

Odpady- kazda substancja lub przedmiot, ktérych posiadacz ypealst, zamierza pozhiylub do
ich pozbycia jest obowzany.

1.4. Zakres robo6t obgtych ST

Prace rozbidrkowe obejmyij
* Usunkcie elementow lznych nienadagcych s¢ do ponownego wbudowania

» Usunkcie elementow przez wykucie zgodnie z programer koaserwatorskich

Uwaga: Szczegotowy zakres prac dla poszczegolngotigszczé wg. dokumentacii.

1.5. Ogoblne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kaevykonania robo6t, ich zgodsé z dokumentagj
projektowg, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogolne wyamaay dotycgce robot podano w
OST ,Wymaganiach ogdlnych” pkt. 2

2. MATERIALY

W trakcie prac rozbiorkowych zgromadzone zosgtaastpujace materiaty, ktére natg utylizowas
(w przypadku ich pojawieniat




- papy asfaltowe i stwardniaty lepik asfaltowy

- ptyty styropianowe

- asfalty

- blachy stalowe ocynkowane

- gruz betonowy, ceglany i tynk

- szkio

- tapety winylowe

- ptytki PCV

Materiaty takie jak stal profilowa i stal zbrojemia naley zeztomowa na ztomowisku.

3. SPRZAET

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt. 3.2.

Roboty zwizane z rozbiork beda wykonywane ¢cznie i mechanicznie.

Caty sprzt potrzebny na placu budowy zostanie dostarczorpezprWykonawe, wiacznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podimkami i géwietleniem. Wykonawca powinien postugitvaie
sprztem zapewniacym spetnienie  wymogoéw jakoiowych, ilagsciowych 1 wymogow
bezpieczastwa. Zastosowany przy prowadzeniu robo6t eprie mae powodowa uszkodzé
pozostatych, nie rozbieranych elementow.

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu ngodowisko i jaké¢ wykonywanych robot.

Przypomina s 0 ograniczeniach w stosowaniu aoizex o wysokim poziomie hatasu. Uydzenia
takie, jak hydrauliczne mioty do kruszenia, mdny¢ uzywane tylko przy spetnieniu oldlenych
warunkow.

Odpadki po posegregowaniu transportéwgznie (w wiadrach — waga jednorazowego adtmmia
do 25 kg) do ul. Turystycznej.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pia.

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatdbwozhiérek musi odbywasie z zachowaniem
wszelkichsrodkow ostranasci i bezpieczéstwa ludzi pracujcych przy robotach rozbiérkowych.
Gruz kgdzie wywaony w miag postpowania robét rozbiorkowych. Gruzdrie tadowany do
kontenerow znajdggych sé na terenie budowy lub na samochodyzarowe dojedzajgce do ul.
Turystycznej i wywaony na autoryzowane wysypiska. Wybémdka transportu zatg od
warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicinyojazdy powinny spetniawymagania
dotyczice przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dogranych obcizen na osie,
wymiarow tadunku i innych parametrow techniczny@¥ykonawca bdzie usuwat na bigco, na
wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowege pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

Transport materialdw z poszczegolnych kondygnamgmnikami z zastosowanieniwligu lub rur
zrzutowych do kontenera na odpadki budowlane. Ckippd posegregowaniu transportawva
dzwigiem na skrzyrd tadunkowy srodkow transportu lub kontenera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygee wykonania robét podano w OST ,Wymagania ogoid’ 5.



Prace rozbiorkowe natg prowadzé po uprzednim zabezpieczeniu elementéw zabytkowych
mogcych ulec destrukcji podczas wykonywania prac.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rokgbdnie z umow oraz zgodnie z
dokumentagj projektows, wymaganiami przepisoOw i norm, Specyfikacpraz poleceniami
Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowtany do sporgizania i przedstawienia do zatwierdzenia Inspekibro
nadzoru Projektu rozbiorek, oktajacego sposob i kolejgdé wykonywania robot rozbidrkowych,
zapewniajcy prowadzenie rozbiérek zgodny z przepisami BHP.

W miejscu wykonywania rob6t rozbiorkowych oproczojektu rozbiorek i zawrgzenia lub
pozwolenia na ich prowadzenie powinien znajdowse Dziennik rozbiorek. Zawiera on:
oznaczenie nieruchorbd, kiedy i przez kogo zostato wydane pozwoleniedokonanie rozbiérki,
protokolarne stwierdzenie czy stropy i inne korlgtgine czsci obiektu, na ktorych w czasie
trwania robét bda musieli stawé lub przebywd pracownicy posiadgjdostateczna wytrzymai6,
opissrodkow zabezpieczggych przeznaczonych daycia w czasie trwania robot, datatazenia i
usungcia urzdzen pomocniczych przeznaczonych dla zapewnienia z@awiycia ludzi oraz
wszelkie inne okoliczriwi mogice mi€ wplyw na bezpieczestwo zycia lub zdrowia
zatrudnionych.

Do prac rozbiorkowych mma przysipi¢ dopiero po uprawomocnieniwksizyskanego pozwolenia
na rozbiork w oparciu o zatwierdzony projekt rozbiérki.

Na budowie powinna znajdowssic w 0znaczonym miejscu apteczka oraz numery telefono
alarmowych.

Roboty rozbiérkowe naly wykonywa: przy wyciu sprztu mechanicznego lulgeznie w sposéb
okreslony w zatwierdzonym Projekcie rozbiorek lub wskakaspektora nadzoru.

Materiat uzyskany z rozbiorki transportoéveecznie do ul. Turystycznej ngginie zatadowa na
samochody samowytadowcze i odwiena miejsce skladowania, przekagujje do utylizacji
wyspecjalizowanym przeddiorstwom.

Teren po zakaczeniu robét rozbiérkowych powinien zoststarannie uposzlkowany, a powstate
wykopy po zdemontowanych elementach zasypane grupiaszczystym i starannie zségczone
do stopnia nie mniejszego od otageajgo gruntu.

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewaealizacji
rozbiorek, a do zakaczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawcaaiosy, zainstaluje i
bedzie utrzymywa wszelkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje w tym: ogrodzenia, pesze,
oswietlenia, sygnaty, wszelkie innérodki niezlgdne do ochrony robdt, wygody okolicznej
spotecznéci oraz innych osob.

Roboty rozbiorkowe naig do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktéryenoslbywap nalery
ogrodzt i oznakowa tablicami ostrzegawczymi. Najgxiej wystpujace zagraenia to:

- podranienia btonsluzowych,

- uszkodzenia gtowy,

- upadek z wysokii,

- uszkodzeniagk i nog.

5.2. Czynndci przed rozpoczciem prac

Przed rozpocggxiem robot rozbidrkowych natg:

- przygotow& urzadzenia pomocnicze do skladowania materiatdow, pggdw, narzdzi i
odpadodw,

- zaplanowa kolejnas¢ wykonywania poszczegoélnych czyrop



- przygotowé niezlzdne pomoce warsztatowe, konieczne ochrony osohmgte,okulary,
maski, ochronniki stuchu, itp.,

- przed rozpoaxiem rozbiorki nalgy zapozna si¢ z lokalizacy mediow i w razie potrzeby
odcig¢ ich doptyw, w szczegodlriai doptyw pydu elektrycznego.

- zauwaone usterki i uchybienia zgt@snatychmiast przefmnemu,

- zapozné z programem rozbiorki i poinstruowa bezpiecznym sposobie jej wykonania.

5.3. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robét rozbiorkdwyeguluje Rozposgdzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawiezfieczéstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003, Nr g@z. 401) - Rozdziat 18.

W TRAKCIE WYKONYWANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH NIE WOLNQ

- recznie przemieszcza przewozé cigzary o masie przekracaagj ustalone normy,

- obstugiwa urzadzenia bez odpowiednich uprawhieprzeszkole,

- zdejmowa ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

- prowadz¢ robot rozbiérkowych, jeeli zachodzi méliwos¢ obalenia cgsci konstrukcji
obiektu przez wiatr,

- prowadz¢ robot rozbiorkowych na zewtrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie
deszczu, opaddsniegu oraz silnych wiatrow (przy gakosci przekraczajcej 10 m/s prace nalg
bezwzgédnie wstrzyma),

- prowadzt robdét rozbiérkowych jdi na nizej potazonych kondygnacjach przebywdpdzie,

- prowadz¢ robot rozbiérkowych jednocgeie na ranych kondygnacjach obiektu,

- dokonywa rozbiérki przez podkopywanie lub podcinanie komistji od dotu.

- gromadz¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowyidmych konstrukcyjnych
czgsciach obiektu,

- wyrzuca gruzu przez okna na zewire.

Roboty rozbiérkowe naisy:

- prowadz¢ recznie, przy ayciu narzdzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie,
lub mechanicznie, stosig hydrauliczne noyce i mioty, zamontowane na koparkach, lub
spycharki, koparki i tadowarki, zaeie od warunkdw miejscowych i zgodnie z projektem
organizacji robot,

- prowadz¢ tak, aby stopniowo odgia¢ elementy néne konstrukciji.

- prowadz¢ tak, aby nie zostata naruszona state§zmozbieranego elementu, oraz tak, aby
usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie waiwotnieprzewidzianego upadku lub
przewrdcenia giinnego fragmentu konstrukcji,

- rozbidrke elementowzelbetowych naley wykonywa& niewielkimi odcinkami, odbijajc
uprzednio warstgochronm betonu i przecinag prty zbrojenia.

- elementy zelbetowe nalgy rozbijad za pomog narzdzi pneumatycznych, przecigaj
zbrojenie palnikiem acetylenowym lubzyagami do c¢cia betonu i stali,

- elementy konstrukcji stalowych naleprzecinag palnikiem acetylenowym,

- znajdujce s¢ w poblizu rozbieranych obiektow wdzenia i budowle naky zabezpieczy
przed uszkodzeniami,

- przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu haktosowa zsuwnice pochyte lub rynny
zsypowe, zabezpieczone przed spadaniem lub wypadargruzu, w miar mazliwosci
transportwc go bezpérednio do konteneréw, w ktorych gruzdzie mégt by wywieziony na
miejsce utylizaciji.

- w czasie wykonywania robot rozbiorkowych sposobamechanizowanymi wszystkie
osoby i maszyny powinny znajdodaie poza stref niebezpieczi




- w czasie wykonywania robot rozbiorkowych sposobepmzewracania, dtugo
umocowanych lin powinna Bytrzykrotnie weksza od wysokii obiektu, a ich umocowanie
powinno by niezawodne.

Przy wykonywaniu robot rozbiérkowych nale

- uzywaé tylko sprawnych nakzizi i pomocy warsztatowych, nie uszkodzonych, pdéovio
oprawionych,

- utrzymywa w porzdku miejsce pracy, nie rozrzucaarzdzi stuzacych do rozbioérki ,

- konieczne jest stosowariedkow ochrony indywidualnej,

- w razie niemenaosci unikniecia w czasie trwania robot gkszych ilgci pytu, pracownikow
nalezy zaopatrzy w okulary ochronne a rozbierane konstrukcje zagilwodg z wezy,

- w czasie trwania robot wszyscy pracownicy powsstaie pracowaw hetmach,

- robotnicy wykonujcy prace rozbiérkowe na wysal@m powyzej 4 m powinni by
zabezpieczeni pasami, przy czym lina od pasa nyégpkzymocowana do ¢gci trwatych budowli,
nie rozbieranych w tym momencie.

5.4. Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

- bezwzgédnie naley udziel& pierwszej pomocy poszkodowanym,

- o problemach prowadzenia robot rigi@iezwtocznie zawiadoniprzetazonego,

- w razie sytuacji awaryjnej stwarzegj zagraeenie dla otoczenia nalg zastosowa
zrozumiaj i dostrzegalg sygnalizacj ostrzegawcgi alarmowvy,

- kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtaézwojemu przelzonemu, a stanowisko pracy
pozostawd w takim stanie, w jakim nagiit wypadek.

5.5. Organizacja robot

Wykonanie robo6t powinno ldéyzgodne z zasadami oklenymi w Dokumentacji projektowej,golz
inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inspekt@@dzoru. Wykonawca przedstawi Inspektorowi
nadzoru do akceptacji Projekt rozbiérek i harmoaogrrob6t rozbidrkowych, uwzglniagcy
wszystkie warunki, w jakichdalag wykonywane roboty wyburzeniowe i rozbiérkowe.

Prace wykonywa powinna wyspecjalizowana brygada mawoiea. Ka&demu z pracownikow
wchodzcych w skfad grupy natg scisle wyznaczy czynndgci i poda kolejnasé ich wykonania.
Pracownicy ci powinni zréa przepisy BHP obowkzujace przy robotach rozbiérkowych i
wyburzeniowych, i zasady stosowanej przy tych rablotsygnalizaciji.

Roboty powinny b¥ prowadzone pod statym nadzorem osoby do tego upoaej. Osoba ta
powinna by stale obecna na placu budowy.

Kierownik budowy przed rozpogeziem robot rozbiorkowych, wyburzeniowych jest zolbgzany
do zapoznania cztonkéw brygady ze sposobem bezpgozprowadzenia prac oraz sprawdzi
znajoma@¢ przepisbw BHP poszczegolnych czionkéw brygady. eNalkazdorazowo omowd
rowniez szczegOtowo przgla sygnalizagi. Z przeprowadzenia szkolenia nglesporzadzic
protokot z wyszczegoblnieniem przeszkolonych osébProtokét musz podpisé oprocz
prowadzcego szkolenie rownieprzeszkolone osoby.

Kierownik budowy jest rownie zobowigzany do sprawdzenia czy wszystkie zatrudnione osoby
posiada i uzywaja sprawny sprg ochrony osobistej.

Skfadowanie i usuwanie odpadow

W czasie prowadzenia prac rozbiérkowych uzyskantemady naley segregowai oddziela te,
ktére mog by¢ wykorzystane jako surowce wtorne, jak elementyatogte i szkto.

Otrzymane w zwizku z rozbidrly odpady naley w pierwszej kolejnéci podd& odzyskowi, a
jezeli jest to niemaliwe z przyczyn technologicznych, ekologicznych Bkonomicznych nakgy je

6



unieszkodliwé oraz wywig na wskazane miejsce sktadowania odpadéw. Miejgoezasowego
sktadowania fdz usuwania odpadow na terenie rozbiorki powinné\wygrodzone i oznakowane.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne wymagania dotygee kontroli jakdci rob6t podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt. 5.
Kontrola jakd@ci robét podlega na wizualnej ocenie komplétiavykonania robot rozbiorkowych,
przeprowadzonych zgodnie ze specyfikacjami teclmyicz oraz projektem budowlanym.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST ,Wymagagddne”.

Prowadzenie szczegotowych obmiaréw robot jest midae tylko dla prac, ktére zgodnie z
zapisami umowy rozliczane ¢tlh na podstawie cen jednostkowych i §do rzeczywscie
wykonanych robot i do nichgbdnosz wszystkie ustalenia niniejszego punktu.

Dla umow ryczattowych obmiar sprowadzae sjedynie do szacunkowego oklenia
zaawansowania robot dla potrzeb wystawienia peieyej faktury.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST ,Wymagdnagoinych” pkt. 7.

Wszystkie roboty podlegagasadom odbioru rob6t zanieych.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnegny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ileci, jakasci | wartdsci.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrici podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 8

Podstaw rozliczenia oraz ptatrsoi wykonanego i odebranego zakresu robot stanowiogéatych
robot obliczona na podstawie szczegdtowych ustaleownych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dni&.@9.1997r. W sprawie ogoélnych
przepiséw bezpiecastwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 129, poz. 844)

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20 w sprawie dziennika budowy,
monta&u i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszanizawierajcego dane dotygze
bezpieczastwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, p@&3)

— Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych. DANKM47, poz. 401 z dnia 19 marca 2003r)




