SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC

Poznan 2010



ST D-01.02.04 Rozbiorka elementow drog i ulic

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem rozbiorki elementéw drog i ulic w zwigzku z Projektem
zagospodarowania Parku Miejskiego im.Oblatow w Lebie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot na wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robdt rozbiorkowych i
obejmuja:
—Mechaniczne rozebranie istniejgcego chodnika z ptytek chodnikowych 30x30x5,
—Mechaniczne rozebranie obrzeza betonowego przy chodnikach 8x30cm,
—Wywoéz materiatu z rozbidrki na odleglos¢ do 10km (na sktadowisko wskazane przez
Zamawiajgcego z mechanicznym zatadunkiem i roztadunkiem)

Uwaga:

Materialy rozbiorkowe Wykonawca winien odtransportowa¢ na sktadowiska przy
zachowaniu przepiséw odno$nie ochrony $rodowiska i zagospodarowania odpadéw zgodnie z Ustawa
628 z 27.04. 2001 ,,0 odpadach”.

Materiaty nadajace si¢ do ponownego wbudowania odwiez¢ na sktadowisko wskazane przez
Zamawiajacego. Decyzje o przydatnoSci materialdow podejmie Inzynier w porozumieniu z
Zamawiajgcym.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Rozbiorke elementow betonowych, barier, kraweznikow 1 innych elementéw
drobnowymiarowych wykonaé recznie przy pomocy narzedzi brukarskich lub mechanicznie przy
pomocy zrywarki.

Zastosowany sprzet winien uzyska¢ akceptacje Inzyniera
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4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materialow

Materiaty uzyskane z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi s$rodkami transportu
zaakceptowanymi przez Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbioérkowego.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Rozbiorka nawierzchni z  plyt betonowych, kostki kamiennej i betonowej oraz
kraweznikow i opornikow

Powyzsze roboty oraz rozbiorke wszystkich elementow drobnowymiarowych wykonaé
recznie przy pomocy narzedzi brukarskich lub mechanicznie przy pomocy zrywarki.

5.3. Przewozenie i skladowanie materialéw pochodzacych z rozbiorek.
Materiaty pochodzace z rozbidrki Wykonawca winien posortowaé i nast¢gpnie w obecnosci

Inzyniera zakwalifikowa¢ materialy nadajgce si¢ do ponownego wykorzystania. Materiaty
uszkodzone i nie nadajace si¢ do ponownego uzycia nalezy traktowa¢ jako odpad.

Materiat odpadowy z rozbiorki Wykonawca winien przetransportowaé i zlozy¢é na
sktadowisku zaakceptowanym przez Inzyniera w uzgodnieniu z wiasciwymi wladzami i zgodnie z
obowigzujacymi przepisami ochrony srodowiska.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drog i ulic znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byé
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnoSci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody
opadowe;j.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy
wypei¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robodt
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakoS$ci robot rozbiorkowych

Kontroli podlega sposob wykonania robot rozbiodrkowych, prawidlowosci transportu i
sktadowania materiatéw uzyskanych podczas rozbiorki.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robot jest 1 m2 (metr kwadratowy) rozebranej powierzchni chodnika lub
1 mb (metr biezacy) rozebranego opornika, zgodnie z dokumentacjg projektowa.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m* ulepszonego podtoza obejmuje:

- wyznaczenie miejsc, powierzchni, odcinkow rozbiorek,

- oznakowanie miejsca robot,

- mechaniczne i reczne rozebranie poszczegélnych asortymentow,

- mechaniczne cigcie warstw konstrukcyjnych nawierzchni,

- sortowanie materiatow do ponownego wykorzystania,

- zaladunek i odtransportowanie materialow rozbidrkowych na sktadowisko,

- zasypanie dotow (wykopow) gruntem z zageszczeniem do uzyskania Is > 1,00
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Dz.U. Nr 62 z dnia 20.06.2001. Ustawa 628 z 27.04.2001 ,,0 odpadach”.
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